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Genel Bakis

48x48 96 x 48

/ OZELLIKLER

» Universal Girig
Kullanici tarafindan segilebilir 17 tip (sinyal girisi dahil).
> Segilebilir alt ekran
Kullanici tarafindan segilebilen alt ekran segenekleri, ayar noktalari,
alarmlar, PID degerleri, ayarlama gibi degisik parametreleri kolayca
Bolge PID:
4 programlanabilir kontrol bélgesi.
> Cikiglar
Sinyal ¢ikish modellerde ¢ikis, kontrol ¢ikisi ya da yeniden iletim gikis!
olarak segilebilir.
» Ozel Kipler
Kullanici tarafindan segilebilen 6zel kipler
- Isitma-Sogutma PID
- Otomatik/Mantiel
- Tek noktali ramp/soak
- Yumusak baslatma .

v
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Diger Istege Bagh Ozellikler
* Gift 4 basamakli ekran Ek Alarm ¢ikisi

* Dijtal filtreleme Isitici akimi gézlemleme

* Sensor ariza gostergesi Lineer DC ¢ikiglar

* Sensor hata kompanzasyonu (0-10V, 0-5V, 0/4 - 20mA)
* 85-270 VAC / DC besleme Uzaktan ayar noktasi girisi

* Uyum-CE Motorlu giris

* |P66 6n panel korumasi RS-485 MODBUS iletigim
SSRigin 12VDC ¢ikis.

24 VAC/DC besleme gerilimi

* ok ok ok ok k k * *
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Genel Bakig ron
2. SiPARIS KODU -

PID 500
PID 110 - =B |- [ XX
PID 330
A
A: Gikis 1 00 | Sadece Cikis 1 ve Cikis 2
0 Réle 01| Cikis 3 (Role)
1 18VDC 02| Cikis 3 (12VDC SSR stirticl)
SSR stirtct 03| lletisim RS485
5 | 4-20mA ——
(Akim) 04 | Crikis 3 (Rdle) + lletisim RS485
3| 0-10v 05| Cikis 3 (12VDC SSR siriici) +
(Gerilim) lletisim RS485
0-5v -
4 (Gerilim) 06| CT Giris
5 | 0-20mA 07| Cikis 3 (Role) + CT Girig
(Akim) 03| Cikis 3 (12vDC SSR strtict) +
CT Giris
B Ciki 1 09| CT Girig+ iletigim RS485
0 Réle < 10 * Ikinci Analog Girig
1 12VDC (supap konumlayici tipi)
SSR surticu . * Ikinci Analog Girig (supap konumlayici
tipi) + iletisim RS485
42| ¥ Ikinci Analog Giris ( Uzaktan ayar
noktasi tipi)
13 * Ikinci Analog Girig ( Uzaktan ayar
noktas tipi) + lletisim RS485
* ikinci Analog giris
Supap konumlayici tipi Uzaktan Ayar noktasi tipi
-P | Potansiyometrik f/b giris -C |4-20mA giris
-C | 4-20mA f/b giris -V |0-10V giris
-V | 0-10V f/b giris

SiPARIS ORNEGI
Not: Girig, kullanici tarafindan segilebilir. Siralama kodunda sadece model adi ve
cikisi belirtiimelidir.

1. [Pipsog] -
C|k|$ 3 (Role)
Cikis 2 (Role)
Cikis 1 ( Gerilim) 2




Teknik Ozellikler Iron
2. TEKNIK OZELLIKLER

1.GOSTERGE

Gosterge PID500 - 48X48Dual 4 dijit 7 segmentli LED.

Ust gosterge: 10mm yiikseklisinde, Kirmizi (isletme degeri)
Alt gosterge: 7mm yiksekliginde (segilebilir).

PID110 96x48 -Dual 4 dijit 7 segmentli LED

Ust gosterge: 10mm yiiksekliginde, Kirmizi(isletme degeri)
Alt gésterge: 7mm ytiksekliginde(segilebilir).

PID110 96x96 -Dual 4 dijit 7 segmentli LED

Ust gosterge: 14mm yiiksekliginde, Kirmizi(isletme degeri)
Alt gosterge: 10mm yuksekliginde(segilebilir).

Led Durumu
Uyan aygitlari

Ana cikis(1).
Alarm ¢ikisi ( 2, 3).
Mantel ¢ikig(M).
Ayar (T).

2. GiRiS

Girig

Termokupl: J K, T,R,S,C,E,B,N,L,U,W,Platinel Il.

RTD: PT100.

Sinyal girigleri: -5.00 - 56mV, 0...10VDC, 0...20mADC
(Programlanabilir 6lgek tipi)

Ornekleme siiresi

200ms.

Goziniirlik

1/0.1 C (TC/RTD igin).
1/0.1/0.01/0.001 (Analog giris igin).
(Ondalik nokta konumu)

Gosterge kesinligi

Hangisinin daha buyuk olduguna bagliolarak
Icim arahginin + %0,25'i veya 1 C.

(20 dakika 1sinma zamani). TC modunda soguk

bélge kalibrasyon dogrulugu 5 C.

Dijital filtreleme

OFF, 1-99 sn.

3. CIKIS
3.1. Kontrol Cikisi

Role kontak gikisi

Deger: 5A @250VAC ya da 30VDC.
Beklenen émur: Maksimum yiik degerinde 100000 déngt

SSR gerilim cikigi
(istege bagh)

18 VDC.

Akim cikigi (istege bagh)

Aralik: 0/ 4-20mADC.

Aksiyon: Kontrol

Guncelleme hizi: PID Giincelleme Her Dongli suresi.
Analog Cikis - 100 msn.

Maksimum cikis ylk direnci: 500E.

Gerilim gikigi (istege bagl)

Aralik: 0-5/10VDC.

Aksiyon: Kontrol

Guncelleme hizi: PID Gincelleme Her Déngl suresi.
Analog Cikis - 100 msn.

Minimum cikis yik direnci: 10K.




Teknik Ozellikler

3.2 Alarm gikisi

Réle kontak gikisi
(Role 2, Réle 3 (istege bagh)

Deger: 5A @250VAC ya da 30VDC.
Beklenen 6mur: Maksimum yik degerinde 100000 déngu

3.3. Yeniden iletim gikigi

istege bagl)

Akim cikisi

Aralik: 0 / 4-20mA.

Aksiyon Yeniden iletim.
Guncelleme hizi: 100 ms
Maksimum ¢ikis yik direnci: 500E.

Gerilim gikisi

Aralik: 0-5/10V.

Aksiyon: Yeniden iletim.
Guncelleme hizi: 10 ms
Minimum ¢ikig yik direnci:10K.

3. FONKSIYON

Ana kontrol

Kontrol: PID ya da ON/OFF

Cikis: Zaman Oranli veya Lineer DC.
Dongu stresi: 0.1 - 100.0 s.

Auto tune.

Programlanabilir % ¢ikis.

Bolge PID:

4 programlanabilir kontrol bélgesi.

Isitma-sogutma PID kipi

Kontrol: PID ya da ON/OFF

Cikis: Zaman oranli

Déngu suresi: 0.1 -100.0 s.

Auto tune

Isitma/Sogutma 6lu bant 6rtiisme: Parogramlanabilir
Programlanabilir % cikis.

Alarmlar

Kipler:Deviationhigh(Ust
(Alt Band,Fullscalehighsapma

Tam Skala Ust TamSkalaAlt
Sensorbreak.Isletim:Absolute yada
Deviationkipi.Histeresis:Parogramlanabilir.
Hold/Standby kipleri:Parogramlanabilir.
Uyari aygiti: Programlanabilir.
Sifirlama eylemi:Programlanabilir-Otomatik yada mandalli.
Olgiim ucu ariza eylemi:Upscale.

4. iISTEGE BAGLI

4.1. Uzaktan ayar noktasi girisi

Giris tipi 0...20mA/0...10V.

Girig Direnci 100 ohm

Asim arahgi -5% ... 105%.

Olgek araligi -1999...9999 (TC/RTD igin sabit 1 C ve

Analog giris icin secilen ¢oézinurlige gore).




Teknik Ozellikler

4.2. Isitici akimi gbézlem girisi

Tip Tekfaz, ana ¢ikis tarafindan kontrol edilen yiik
akimlarinin tam dalgakontrolt

Girig Akim trafosundan 100mA degerinde AC ¢ikisi.

Gosterge olcek araligi 0....999.9A.

Giris direnci 47 ohms.

Tutarhk + 0.5% off ull scale + 1dijit.

Frekans 50...400Hz.

Alarm Kipi LA/HA/BAND.

Asim arahgi 105% Kapasite.

Asir yiik 150mA (surekli).

4.3. Seri iletisim

Ara birim standardi

RS 485.

iletisim adresi

1.... 99, satir bagina maksimum 32 Unite.

iletigim kipi

Half dublex

iletisim protokolii

MODBUS RTU.

iletisim mesafesi

500 m maksimum.

iletigim hizi 9600, 4800, 2400, 1200, 600, 300 bit/s.

Parite None, Odd, Even, Mark, Space.

Durus bitleri 1yada?2.

Tepki siiresi 100ms (maksimum ve buad hizindan bagimsiz).

5. GEVRE KOSULLARI

isletim arahg

0...50°C.

Saklama araligi

-20....75C.

Saklama nem degeri

85% maks.RH(yogusmasiz),0-50C.

6. GUG KAYNAGI

Gii¢ Kaynag: 85 .... 270VAC/DC. (istege bagli 24VAC/DC)
Frekans 50/60Hz.

Giig tiiketimi 5 VA maks.

7.iZOLASYON KIRILMA DEGERLERI.

AC hatti tiim giris ve gikiglara gore verilmistir 2000 volt.

Tiim diger giris ve gikislar Réle kontaklarina gére verilmistir. 2000 VAC.
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Teknik Ozellikler

Tron

8. GUVENLIK VE EMC STANDARTLARL.

Uyum CE
LvVD BS EN 61010'a gore.
EMC

BS EN 61326'a gbre.

Panel sizdirmazligi

1P66.

9. ASIRLIK: PID500 : 195 gr ; PID110 : 250 gr ; PID330 : 295 gr
10. GOVDE: Alev geciktirici muhendislik plastigi.
11. GIRIS SENSORU ARALIKLARI (1 C ¢dzunarlik igin):

Sensor tipi Aralik Sensor tipi Aralik
J -200-750C E -200-750C
K -200-1350 C B +149 - 1820 C
T -200-400C N -200-1300 C
R 0-1750 C L -200-900 C
S 0-1750C U -200-400C
C 0-2300C W 0-2300C
Platinelll 0-1390 C PT100 -100-850C
Sinyal girisleri: [ Giris tipi Aralik
Lineer mV -5 - 56mV
Gerilim 0-10VDC
Akim 0-20mA

12. GIRIS SEGIMI JUMPER AYARLARI:

IM_

(Sadece PID500 igin)

>

ED CBA

Girig sensord tipleri icin donanim segimi igin, jumper bacaklarini agagidaki
tabloda verilen sekilde kisa devre edin:

Giris tipi Kisa devre edilecek bacaklar
TC/RTD/LIN (mV) =L (ED)
ED C BA
0-1ov HHE oo
ED CBA
4-20mA .1 (BA)
ED C BA

NOT: Sens6r segimi programlama Level 0'da da yapilmalidir.




Kurulum. ron
1. GUVENLIK BILGILERI

GUVENLIK OZETi

Bu kullanma kilavuzu, ekipmanlarin kablolamasi, kurulumu, isletimi ve dizenli
bakimlari ile ilgilenen personel igindir. Personel ve cihazlarin givenlisi agisindan, bu
kullanim kilavuzunda ya da ekipmanlarin tizerinde yer alan glvenlikle ilgili tim kod, simge
ve talimatlara 6nemle uyulmalidir.

Ekipmanlarin dreticinin belirttigi sekillerin disinda kullanimi, bu ekipmanlarin
uzerindeki koruma 6zelliklerinin sglikli calismamasina yol agabilir.

A UYARI: Cihazin kurulumu ve iletimi 6ncesinde talimatlari dikkatle okuyun.
A UYARI: Elektrik garpmasi tehlikesi.
KURULUM TALIMATLARI

/AUYARI: )

1. Dahili tipteki bu cihaz kurulumdan sonra ana kumanda panelinin bir pargasi
haline geleceginden, kurulum ve kablo baglantilarinin yapilmasinin ardindan
terminaller kullanicilarin erisimine kapali olacaktir.

2. Ekipmanlarin i¢ devreleri ile iletkenlerin temasindan kaginiimalidir. Aksi takdirde
olumle sonuglanabilecek riskler olusabilir, ya da kullanicilari elektrik carpabilir.

3. Gug 'ON' veya 'OFF fonksiyonlarinin galisabilmesi icin glic kaynagt ile gic
terminalleri arasina bir devre kesici ya da salter baglanmalidir. Ancak bu salter
ya da kesici, operatoriin ulasabilecegi bir sekildemonte edilmelidir.

UYARI:

1. Cihaz, bu kilavuzda belirtilenlerin disindaki ortam kosullarinda kullaniimamalidir.

2. Sigorta Korumasi- Cihaz tizerinde dahili sigorta bulunmamaktadir. Elektrik
devresine harici sigorta baglanmasi siddetle 6nerilir. Onerilen sigorta degeri:
275VAC/1MA.

3. Cihaz dahili bir tinite oldugundan (ana kumanda paneline monte edilir), ¢ikis
terminalleri ana sistem ekipmanlarina baglanacaktir. Bu tur ekipmanlar, temel
EMI / EMC ile uyumlu olmalidir. Glvenlik ekipmanlari ise sirasi ile, BS EN
61326-1 ve BS EN 61010 standartlarina uygun olmalidir.

4. Cihazin sogutmasi, gévde lzerindeki havalandirma delikleri vasitasiyla
gerceklesmektedir. Bu havalandirma deliklerinin kapatilmasi giivenlik agisindan

tehlikelidir.

5. Cikis terminalleri treticinin belirledigi degerler/araliklarla yuklenecektir.

o 4
BAKIM

1. Cihaz, havalandirma pargalarinin tikanmasini énlemek amaciyla diizenli olarak
temizlenmelidir.

2. Temizlikicin 1slak bez kullanin. Bundan bagka herhangi bir temizlik tirtinui kullanmayin.

3. Havalandirma deliklerinden igeriye, elektronik devrelere su girmemesine dikkat
edilmelidir.




Kurulum. ron

BASLANTI TALIMATLARI

~
AUYARI:

. Elektrik garpmasi tehlikesini énlemek amaciyla cihaz, kablo baglantilari
yapilirken kapali durumda olmalidir.

. Cihaz agikken terminallere ve elektrik yuklu kisimlara dokunulmamalidir.

. Kablolama, terminal montaj semasina uygun en kisa baglantilarla yapilmalidir.
Tudm baglantilarin dogru oldugundan emin olun.
4. M3.5 vidalari igin uygun gekme terminalleri kullanin.

. Elektromanyetik etkilesimleri 6nlemek igin, gerekli dederlere sahip kisa kablo
ile esit boyutlu buktumler kullaniimaldir.

. Gug kaynagina baglanti igin kullanilacak kablonun kesiti 1 veya daha fazla
olmalidir. Bu kablolarin yalitkanlik kapasitesi en az 1.5KV olmaldir.

- S
KULLANIM SIRASINDA ALINMAS| GEREKEN ELEKTRIK ONLEMLERI
Enduktif yuklerin anahtarlanmasi sirainda meydana gelen elektriksel gurltu,
anlik kesintiye, gosterge dengesizliklerine, kilittenmeye, veri kaybina ya da
cihazda kalici hasara yol agabilir. Giriltuyl azaltmak igin:
A) Sicaklik denetleyicinin beslemesinde metal oksit varistor (MOV) ve
yukler arasinda ¢ok giderici devreler kullaniimasi énerilir.
Parca numaralari agagidaki gibidir:
1. MOV: AP-MOV-03 2. sok Giderici: APRC-01.
B) Girigler icin ayri ekranl kablolar kullanin.

KURULUM BILGILERI
Mekanik Kurulum:

Kontrolériin kurulumu igin
1. Panel yuvasini agsagidaki élgllere gére hazirlayin

WN =

(<20, |

GENEL OLGULER (mm)

Panel salteri

DIM

T T T oD AlB|c|o |[E |F |e

A DF PID500 48 48 [100 [45 |7 [45 |45

l l l PID110 96 | 48 |74.5] 90 [10 [ 02 [45
e > — G —> PID330 96 | 96 |74.5] 90 [ 10 | o2 [ 92

2. Kontrolér tizerindeki kelepgeyi ¢ikarin.
3. Kontrolérii paneldeki yuvaya yerlestirin. Arka taraftaki kelepgeyi iterek
kontrolérii yerine sabitleyin.

AUYARI:

Cihaz kurulu haldeyken herhangi bir 1si kaynagt, yakici buhar, yag, su buhari vey.
digeristenmeyen sureg atiklarina maruz kalmamalidir.

Elektromanyetik Uyum Bilgileri:
1. Kisa baglantili ve biikiimli tip gtig kablosu kullanin.

2.Baglanti kablolar her turlu i¢ elektromanyetik parazit kaynagindan uzak olmalidir.



Kurulum. ron
2. TERMINAL BASLANTILARI
PID110 $Y0F..., [Dl,.un
+ @@ N \gm@;ii':olp 6:3
RS485 TC YRTD1 NOA | ] %
_@@ ANAIP_+ \;‘:@tSSRZ @Emf%mL
% 7 > cgg‘_ QEDS
@ TC TRTD2 \Z%TSSRS % Ty
S§ Nes ANl = po ; T_%
22 SOOm= o Mo
i\ £
?o — = hd
P2cT o [OF
NOT. 11- 15 . terminaller istege baghdir C'\Z@ . ; RS485

PID330

NO1 COM1 NO2 COM2 NO3 COM3

PID500( PID110| PID330| TERMINAL TANIMLARI
1 20 20 FAZ (BESLEME)
2 13 13 Roéle 2, NO
3 14 14 Role 2, COM
4 11 1 Réle 1, NO
5 12 12 Role 1, COM
6 19 19 NOTR (BESLEME)
7 2 2 TC+/RTD1/ Analog giris+ve (sadece PID500 icin)
8 3 3 TC-/RTD2 / Analog giris+ve (sadece PID500 igin)
9 4 4 RTD 3. ug
- 5 5 Gerilim girisi +ve
- 6 6 Gerilim / Akim girisi -ve
- 7 7 Akim girisi +ve
11 9 9 RS485 Pozitif ug
12 10 10 RS485 Negatif ug L 5
12 15 5 Réle 3, NO Istege bagl
15 16 16 Réle 3, COM




Kurulum. ron
| 3. SENSOR GiRiS BAGLANTILARI
PID500 PID110 ve 330
@ Tf +V nlA RTD1 @
5200 v
T4 O
1 mA
+
@ RTD3 @

TC - TermoKu
V Gerilim Giri

si(0 -10VDC).

mA Akim Girigi (0 - 20mADC)
RTD- PT100.

NOT:

pl(J,K, TR, S,C,E,B,N,L,U, W, Platinel Il).
(

1) Bkz. Programlama meniisii seviye (level) 0, “giris tipi segimi.”

2) PID500 igin bkz. Sayfa 6, no. 12, “giris jumper segimi.”
3) 2 uglu RTD igin terminal 8 ve 9'u (PID500) ve terminal 3 ve 4'ii (PID110

ve PID330) kisa devre edin.

4. KONTROL GCIKIS BAGLANTILARI

NO

230VAC

(o]
o
=

BESLEME

I —

NO

230VAC

BESLEME

I——————o0

(o]
o
=
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Kurulum

sekil 2. Cikis 1 - Role / SSR kontaktére bagdh (tek faz).

PID500

PID 110 VE 330

YUK

ider Istege bagl 230VAC
Parga o APHE 01y BESLEME

Kontaktor

YUK

Kontaktor

NOT: Sicaklik denetleyici i¢ rélesinin dmriini uzatmak igin sok gidericiyi
yukarida gosterildigi gibi kullanin.

sekil 3. Cikis 1 _Arimli gerilim SSR'a bagl.

PID500 PID 110 VE 330
SSR SSR
S OfLYlK S OH Yk
o 230VAC o 230VAC
A > BESLEME A > BESLEME
8 ofF—o 18 ofF—o

1




Kurulum.

ekil 4. Cikis 1 - Lineer akim.

PID500 PID 110 VE 330

NO s | |80 e
Ohm Ohm
coM coMm
ekil 5. Cikis 1 - Lineer gerilim.
PID500 PID 110 VE 330
NO Moo NO Mo Ton
Ohm Ohm
LCOM| LCOM]

NOT

Cikis 2 ve Gikis 3 igin:

1) Konfigurasyon aynidir

2) Terminal numaralari-
Cikis 2:PID500- 2-3.;PID110ve330- 13-14
Cikis 3:PID500- 14-15.;PID110ve330- 15-16
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1. FONKSIYON MEN USU

SO 0\‘\“‘
A0

A%

gLEULG NP PESU)(EEAPIGSEL)CSEUESER)ISCHP EL
z o
£ >

: e o///&/*/

z

4 | o O Y ][tuﬂEl[tuﬂEl[nﬂ -v-I[P LOJP-H vl[HHStl[HHS 5
g %

% v o A ‘65\

D % %e“” WW

. C sE-n0)eSPIPL-MiE-MdE-

o >

< O O 5 ke \3\«\ " \)‘e%\

LEutd [GOdEJSEE)SEEPE - r][LH._t][H‘:iSt][HHS bl[HL- |

o2 o
a\a‘ B 2 o \'\\
o »%‘“ 008” »\6““ o e \A@‘e

LEut 3 [@BL= EI[LtLH][H d][H._.n][H-m ][SEtEll[HHS!:l[HHS b

o

«\
((\
\%\\«\ o\ M /}‘l\s o \e& ?’

Leutdy [HE llesnEllnHmllssr' ]ISBFtl[HHﬂd][“F’nP]IF‘F!tE]

)

R

19 > P > o%p
[GEt J(GEt) (SEETI(ELNE]

N <
\i\e&
v vw\“% w\“:’ %\\ 1\\\‘56

R EIIL- E] § ]

Tum golgeli mentlerin gérinima, diger parametrelerin secilmesine baglidir. Daha
fazla ayrinti igin programlamaya bagvurun.
* - Yalnizca Alarm 2'nin kullanilabildigi durumlarda uygulanabilir.

SEVIiYELERIiNi DEGiSTIRMEK iGiN o
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o> g
o s
D2l 2

GiRlg
SPLL ~ PARAMETRELERI

2 a o2
a 95\ \‘-!\ a 42 \)‘e N a*\ 5\)( '\')"’3‘
155 ‘o“,&\\ o‘e o‘° \)(e
[

Ear JFe- et @Rt 1[L5L.t||L3L,duh.ne ua.n_.P][n..L..

GIKIS
PARAMETRELER
(ana cikig)
2 2
2 M \-&‘“ a“ P-“")\ e“\e(\g y/
f YARDIMCI CIKIS
| ) n][n. R-LOJR-FIGET T  ipLeRi (crs 3).

*ALARM 2 MODULU
(cikis 3) (istege bagh)

. ,\\‘\
AR
¢ W oS M\;

Tl OZEL
[T] nn U FONKSIYONLAR

\“(\

o2 o w2
& «\‘k O
%\o\ ?% \ M @ ‘\3& of $ « @ 9\,“%

(FRNJPE- Al AEDEEMDEALIFE - DL AIDAES J—Jpp 1T o000

parametreler)

s
2 B2
[ .
82 W
KiLiT MODULU
id (seviyeler)
NOT:- LEVEL 5 lletisim Modiilui.

LEVEL 9 - Isitict akimi gézlem girisi
LEVEL 10 Motorlu giris/ Uzaktan ayar noktasi girisi.
Yukaridaki seviyelerin (level) ayrintili agiklamasi ilgili modellere ek olarak sunulacaktir.
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Programlama.

Ton

68688

2. TUS TANIMLARI

Fonksiyonlar

Basilacak tuslar

Program kipine giris/cikis icin

A+ Y digmelerini 3 saniye sireyle basil tutun.

Seviye degistirmek igin

Level ekrana gelene kadar Qveya¥ tusuna
basin. Seviye sayisini arttirmak veya azaltmak
icin @+Q /Ytusuna basin.

Fonksiyonu ayni seviyede goriinttlemek Bir &nceki/sonraki fonksiyonu
ve mevcut segenedi ekrana getirmek igin. | gorunttilemek igin A veya® tusuna basin

veya azaltmak igin.

Ozel bir fonksiyonun degerini arttirmak Fonksiyon degerini arttirmak igin @+

tusuna, azaltmak igin @ + % tusuna basin.

degistirmek icin

Parametreleri online goriintilemek ve

Parametreyi géruntiilemek igin © tusu ve©Q -Q\t|
parametreler arasinda gegis yapmak igin basin.
O+ Y/ A tuslar parametre degerini
dedistirmek icin basin.

NOT :60 saniye siireyle etkin olmazsa, tnite program kipinden otomatik olarak ¢ikar.
GOSTERGELER VE GORUNTULEME

Islem-degeri (PV)

Islem sicaklik degerini gésterir.

Ayar-degeri (SV)

Segilen alt gosterge opsiyonunun degerini
gosterir. Varsayilan gésterge degeri set1'dir.

Role 1 (1) Ana ¢ikisin (réle 1) durumunu belirtir.
Réle 2 (2) Alarm ¢ikisinin(réle 2) durumunu belirtir.
Réle 3 (3) Alarm gikisinin(réle 3) durumunu belirtir.
IEl M Sabitlenen Mantel ¢ikis gostergesi

T Siren Tuning (Ayar) islemi géstergesi

15



Programlama. ron

SEVIYELERIN PROGRAMLANMASI
3.LEVEL 0 - GiRiS PARAMETRELERI

Gosterge [Varsayilan

Gosterge Ad ve Tanim Aralik durumu deger
T Giris tipi 3
inPE Girig tipini Termokupl: JIYIY

JKTR,S,CE,BN,LUW., |r/SICIE/b/

Platinel Il olarak segin. n/L/U/Y/Ptn

RTD: PT100 L/P100/AUNM

Sinyal Girigleri: 0U/20AA I

Linear mV (-5 - 56mV),

Gerilim (0 - 10V), Akim (4 -

20mA).Girig araliklari igin

bkz. Sayfa 6'daki tablo.

MEGL Coziinirlik TC*/RID: |R,SveBtp |

1/0.1 termokupl igin
Analog istenmez.
girig:J1/0.1/
0.01/0.001

Sicaklik birimi °C | °F TC/RTD or
girigleri.

Gosterge deger Slcekleme | ggg- Analog giris.

n
u
noktasi1* Gésterge
Analog girisin distk degerinde deger
gerekli olan gosterge degerini |sicekleme
noktasi 2
16 C.1| | Giris deger &lgekleme noktasi1| 0.0mA/ | Analog giris. |Segili giris
Analog giris sinyalinin alt -0.5mV tipine gore
degerini girer. /0.0V to
giris deger
6lgekleme
noktasi 2

d5CH Gosterge deger dlcekleme | Gosterge | Analog giris. | 9999

noktasi 2*' deger
Analog girigin ytiksek 6lgekleme
degerinde gerekli olan noktasi1-
9999

* - Sabitlenen 1°C ¢ézunurlik - R, S, B tip termokupl igin. 16



Programlama.

Gosterge Ad ve Tanim Aralik Gosterge | Varsayilan
durumu deger
Giris deger élcekleme noktasi2 | Giris degeri | Analog giris  |Segili girig
Analog giris sinyalinin st dlgaklome tipine gére
degerini girer. 20.00 mA
/mv56
/v10.00
NSl Ters 6lcekleme NO/ YES | Analog giris. no
Gosterge 6lgekleme noktalari
tersine gevrilebilir.
! tst limiti ** Ayar noktas! alt acn
Ayar noktasi st limiti Ayar
S P H L limitinden maks. ! S Y
Sensor araligi
degerine kadar.
Analog girigler
icin ayar noktasi
st limitinden -
degerine kadar.
[ imiti Min. ayar -2NnnN
Ayar noktasi alt imiti. .
SPLL Ayar noktasi alt limiti Min. ayar 200
limitine kadar
olan sensoér
araligi
Analog girisler
icin -
degerinden
ayar noktasi Ust
limitine kadar.

Not: 1. Cozlnurlik 1 degerinden 0.1 degerine degistirildisinde, SPLL ve SPHL sirasiyla -

199 ve 999 degerleriile sinirlandirihr.

2. #1 - Analog giris icin segilen ondalik noktaya gére, TC/RTD igin gésterge 1°C

¢6zunurlime sabitlenir.

PARAMETRE TANIMLARI:
« SICAKLIK BIRIMI:

Sicaklik birimi °Cya da °F olarak segilebilir. Sicaklik birimi degistirildiginde, sicaklik
araliklarida giincel birim segimine uygun olarak degistirilir. Degisiklik durumunda tim

parametreleri kontrol edin.

«COZUNURLUK:

TC ve RTD girigler igin ¢oztinurlik degeri 1 ve 0.1 olarak ayarlanabilir. Analog girigler icin
ise bu deger 1, 0.1, 0.01 ve 0.0001 olarak ayarlanabilir. Degisiklik durumunda tim

parametreleri kontrol edin.
17
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PARAMETRE TANIMLARI: (devam)

« ANALOG GIRIS iCIN OLGEKLEME:

Denetleyiciyi olgceklemek igin iki Olgekleme GOSTERGE
noktasina ihtiyag vardir. Her 6lgekleme noktasi, A
bir koordinat ¢iftine (Gosterge Degeri ve Girig 9999

Degeri) sahiptir. Bu iki clgekleme noktasinin,
Olgulen giris sinyalinin alt ve Ust uglarinda yer

almasi onerilir. Sureg degeri 6lgeklemesi, girilen Y S

noktalar arasinda lineer olur ve buradan giris

araliginin limitlerine dogru devam eder. (Fabrika T00mA 20.00mA= GlRis

ayari érnegi, 0 mA giris degerinde 0.0, 20.00 mA ISC.L =0.00]ISC.H=20.00

degerinde ise 9999 degerini gésterecektir.) DSC.L =0.0 | DSC.H =9999
RSCL =no

Revers

elde edilir.Yukaridaki 6rnekten hareketlebu durumda\ 0/00mA giris icin 9999 ve 20/00
mAgiris icinise 0.0 degeri gosterilir.
NOT:Bu degisiklik programlama menustiinde gériinmez.

@ AYAR NOKTASI SINIR DESERLERI:
Denetleyicide, ayar noktasinin ayarlanabilecegi Araligi belirtmek tzere programlanabilir

Ust ve altayar noktas limit degerleri bulunur. Bu limit degerlerini ayarlayarak, ayar noktasi
degerlerinin sirecin glvenli c¢alisma aralgi disinda bir degere ayarlanmasini
engelleyebilirsiniz.

4.-CIKls PARAMETRELERI LEVEL1

Gésterge Ad ve Tanim Aralik Gésterge  Varsayilan

durumu deger
Ayar Kipi Zone PID = YES

ALL/ZONE | %C e sy | ALL

Gosterge Ad ve Tanim Aralik Gosterge  Varsayilan
durumu deger

Otomatik ayar OFF/ON | PIDkontroli | OFF

Ayar ylzdesi PAU, 75 - -
100 Tune = ON P.RU
aen Ana Cikis Kipi rE/fD Isitma-sogutma = nE
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Gosterge Ad ve Tanim Aralik Gosterge  |Varsayilan
durumu deger
Cikis glicl alt sinin 0% olp gici | PID kontrolii 0
ust sinir
00 % -; olp (100
guicti tst sinir Isitma
00 % - (1sitma- s_ogL_Jtrna
sogutma Kipi igin)
kipinde)
P-H | Cikis giici st sinin Olp giici | PID kontrolii | 188
alt siniri
%100
HYGE]| ON-OFF kontrol histeresis* | 0.1-99.9 [ON-OFF i
kontrolu®
Histeresis bias TC/RTD: ON-OFF 0
-den9.9 ek
9.9°C kontrolli
Analog giris:
-den9.99.9
ondalik nokta
analog giris igin
secildiginde
Enl Zamanlayict 0.0-99.9 |Ana=Fdve 0
dakika kontrol ON-
OFF.*
Oransal bant - isitma 0-400 °C _ 10
Entegral siire 0.3600 120
Saniye. cu
. Tdrev siresi 0 -200 A
dt - saniye. - 30
Turev yaklasim kontroll 0.5 5.0-
dAC (x bant) - 10

*NOT: ON/OFF kipinde galistirmak igin Oransal bant = 0 olarak ayarlayin
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Gosterge |Varsayilan

Gosterge Ad ve Tanim Arahk >
durumu deger
Tur Déngi siiresi USEr/ HogEn
USErF/A15.0 uSe’
Car Déng siresi - kullanici 0.1-100.0 Doéng siresi =
saniye 9
Anti sifirlama sonlandirma | auto / RAnL AUED
Anti sifirlama sonlandirma % | 20.0 -200.0 %|ARW = MAnL| , A
Uy
Maniel Sifirlama -99.9 dan | Oransal bant 0

99.9 (0.1°C | >0 ve Tlrev
Cozunurluk | stresi = 0.
icin)-999
dan 999
(1°Cigin) -
(analog giris
icin)

Ayar Kipi = Timii ve Bolge PID = EVET ise, golgeli parametreler
haricindekiler (6r: Pb-1, It-1, dt-1) istenir.

Ayar Kipi = Bolge ve Bolge PID = EVET ise asagidaki parametreler
istenir.

Gosterge Ad ve Tanim Aralik Gésterge |Varsayilan

durumu deger

Bélge sayisi 1-4 Bolge PID=
EVET(seviye '
Bolge ayar noktasi SPLL-SPHL R [

Oransal bant 0-400.0 °C - 10
Integral siire 0-3600 -san. |pp . n > 0 120
Turev siresi 0-200 san. (py_ s 30

NOT: Oransal bant igin, integral siire ve Tiirev siiresi n = 1 ila 4'tir
20
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PARAMETRE TANIMLARI:

« OTOMATIK AYARLAMA (AUTO TUNING):

Otomatik ayarlama, denetleyicinin stireg karakteristiklerini kendi kendine 6grendigi ve gerekli P, |
ve D degerlerini otomatik olarak ayarladigi bir fonksiyondur. Yeni P, |, D parametreleri kalici
bellekte otomatik olarak saklanacaktir. TUNE ON (AYAR ACIK) yanip sénen 'T' LED isigi ile
belirtilir. (PID parametreleri hakkinda ayrintili agiklama igin KULLANIM KILAVUZUNAbasvurun).

o CIKIS GUCU SINIRLARI:

Bu parametreler, kontroloriin minimum ve maksimum ¢ikis gticiint sinirlandirmak igin kullanihir.
Cikis glictinlin alt siniri, stireci bozucu etken veya ayar noktasi degisikligi meydana geldiginde
minimum ¢ikis ytizdesinin (gereksinime goére) kullanilabilmesini saglar. Cikis gicinun st siniri,
slireci bozucu etken veya ayar noktasi degisikligi meydana geldiginde maksimum ¢ikis guict
degerinin gereksinime gore belirlenen degerle sinirlandiriimasini saglar.

« TIMER (ZAMANLAYICI):

TIMER (ZAMANLAYICI), ana ¢ikisi yeniden baslatma zamanidir. Burada, OFF konumuna
getirilen ana ¢ikig, sicakligin arttigi ve ayarlanan sicaklik degerinin Gzerine ¢iktigl durumda bile,
yalnizca ayar zamanindan sonra ON konumuna getirilebilir. Buna, kompresoériin kisa stirede
(ayar zamanindan 6nce) yeniden baslatiimasini énlemek igin ihtiyag duyulur.

« CYCLE TIME (DONGU SURESI ):

Déng suresini programlamak igin 3 farkli kip mevcuttur:

KULLANIC: Kullanici, déngl suresini programlayabilir. Autotune (Otomatik ayar) konumuna
getirildiginde, kip Auto konumuna geger.

Usr.F: Kullanici, déngti siiresini sabitleyebilir. Bu yiiksek dnceliklidir.

AutO ise: Onerilir. Déng siiresi degeri, otomatik ayar sirasinda otomatik olarak hesaplanir.

« ANTIRESET WINDUP (ANTi SIFIRLAMA SONLANDIRMA):

Anti sifirlama sonlandirma (ARW), PV oransal bant aralginda olana kadar ve bdylece
bas latmada hedef agimini azalttiginda entegral etkiyi 6nler. Segim:

1.AutOise: Deger, otomatik ayar sirasinda otomatik olarak hesaplanir (Onerilir).

2.ManL ise: Deger kullanici tarafindan manuel olarak girilir.

5. LEVEL 2 YARDIMCI CIKls KiPLERi

Gosterge Ad ve Tanim Aralik Gosterge  |Varsayilan

durumu deger
Set 2 Kipi * ALrA/nOnE [!Sitma sogutma | g, A =
kipi i¢in degil.
iDi Set 2 kipi= "
Set 2 Tipi AbS/dEU | 3 deu
CELe Set 2 Degeri SPLL-SPHL [Set 2 kipi = alarm 0

ve alarm kipi = S.
Brk. ise istenmez,

Oransal bant-Sogutma 0-400.0 Isitma so§utma :88
Déngi stiresi - Sogutma 0.1-100.0 ~
6ngli siresi - Sogutma e Pb-C>0 150

21 NOT: * - Set 2 kipi = higbiri ise, dig er parametreler istenir.
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Gosterge Ad ve Tanim Aralik Gosterge  |Varsayilan
durumu deger
HYSE Histeresis 1. Set2 10
0.1-99.9 °C|kipi=Fd/rEV/A| Y
LrM (sensor
arizasi degil);
2. Isitma-
sogutma Kipi
Histeresis bias L%/_ I;-Ig—Di)C 1. Set2 0.0
Analog giris: | KIPI=FAITFEV
.9.9-9.9 /ALrM (sensor
ondalik arizasi degil);
nokta analog
girig icin 2. Isitma-
segildiginde sogutma kipi
(Pb-C=0)
Alarm1 Kipi OFF/dUH1 | Set2 duH!
/dULO/bANd | kipi=ALrM
/FSH1/FSLO
Alarm mandali ON/OFF ner
Alarm1 kipi
il Hold alarm OFF
ON/OFF konumunday OFF
— sa bu
Alarm1 igin réle durumu ON/OFF | parametreler en
istenmez.
Alarm UyariAygiti ON/OFF 0Fe
Analog dislik seviye 999-999 |Ana cikis= 0
Réle 2 ise
(Analog ¢ikis
icin)
A-H! Analog yiiksek seviye 999-999 Ar_1_a cikig= 1000
Réle 2 ise
(Analog cikis
icin)

22
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Gésterge Ad ve Tanim Aralik Gésterge  |Varsayilan
durumu deger
Sensor hata seviyesi HIGH/LOY | Ana ¢ikis= Hi GH
Sensor arizasi durumunda Réle 2 ise
celkis, araligin yiksek veya (Analog ¢ikis
dusiik degerine ayarlanabilir. icin)
NOT:
HC kipinde sad g i istenir:

1.Set2degeri buparameter db (dead band) olarak istenir

2. Oransal bant - sogutma (Pb-C)

3.Dongu stresi sogutma (cyc.t)

Analog yeniden iletim durumunda sadece a i istenir:

1.A-LO :Analog dustik 6lgekleme

2.A-HI:Analog yiiksek dlgekleme

3.S.ERR: Sensér hata seviyesi

Analog giri igin segilen ondalik noktaya gére, TC/RTD igin gosterge 1 ° C ¢6zi ge sabitlenir.
PARAMETRE TANIMLARI:

« SET2KIiPi:

AIrM: Set2 alarm olarak programlanabilir.

NonE: Set2, ihtiyag duyulmadigi zamanlarda “none” (yok) olarak programlanabilir.

Fd: Set2 sogutma kipine programlanmistir.

(¢ikig, ayar noktasinin tizerinde iken agiktir (ON)).

rE: Set2 Isitma kipine p (cikis, ayarr altinda iken agiktir (ON)).

«SET2TiPi:
AbS: Absolute (mutlak) alarm, ana ayar noktasindan bagimsiz olarak kendiliginden varolan bir alarmdir.
DEV:Alarm, ana ayar noktasinda bir hata olustugunda devreye girer.

« ALARMKIPLERI:
(Detayl agiklama igin bkz. KULLANIM KILAVUZU)

« ALARM MANDALI:
Mandal agik (ON) iken, hata giderildiginde bile alarm devrede kalir. Alarmi devre digi birakmak igin én gevrim igi
segeneklerinden AL-NO segilmeli ve + digmesine basiimalidir.

«HOLDALARM:
HOLD devrede (ON) iken, agilis sirasindaki alarm sinyalini engeller. Alarm, sadece siireg sicakligi alarm bélgesinde ise devreye
girer.

« ALARM UYARIAYGITI:
Alarm uyari aygiti devrede (ON) iken, Ust géstergede gérsel uyari belirir. Gorsel uyari sirasiyla AL-NO ile streg sicakhgini
gosterir (burada NO, alarm numarasidir). Gérsel uyari, ANN fonksiyonunu OFF degerine devredisi i

« SENSOR HATA SEVIYESi:
Bu parametre, sensér arizas! durumunda analog yeniden iletim ¢ikis seviyesini belirler. Ornegin: 4-20mA yeniden iletim gikist
durumunda, sensér hata seviyesi High olarak ayarlanmigsa, bir giris sensor arizasi durumunda gikista sabit 20mA bulunacaktir.

23
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6.- ALARM 2 MODULU (iSTEGE BAGLI) LEVEL 3

Gosterge Ad ve Tanim Aralik Gosterge Varsayllan
durumu deger
Alarm2 Kipi Alarm2 dUH!
(-2 OFF/AUHT | 4 ianlabilir
/DULO/DANG | oimalidir.
/FSH1/FSLO
T e Alarm mandali
- OFF/ON OFF
o al Alarm2 kipi
HOLd old alarm OFF/brk. n
OFFION | onumunday | O F
— — sa bu
Alarm1 icin réle durumu En/dEN parametreler £n
istenmez.
nn Alarm Uyari Aygiti
OFF/ON OFF
Set 3 Degeri 0
SEES SeLsmedet SPLL-SPHL ¢
Alarm Histeresis
HYSkE Sarm tisieresis TC/RTD igin W0
0.1-99.9°C;
analog giris | Ajarm 2 kipi
igin 99°C OFF/brk.
konumunday
sa bu
PTE—— parametreler -
isteresis bias i
- Segcili ondalik| istenmez. it
noktalarda
TC (RTD)
icin -9.9 dan
9.9 ve AIN
modelleri igin|
-99 dan +99

PARAMETRE TANIMLARI:

Parametre tanimlari igin bkz. Seviye (Level) 2.

24
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7 LEVEL4 - OZEL ISLEVLER

Gosterge Ad ve Tanim Aralik Gosterge  |Varsayilan
durumu deger
B Isitma soqutma Kipi ng
u se¢im olursa
denetl%yici isitma-sogutma NO/YES _
kipinde Galigtirilabilir.
Eong Bolge PID NO / YES . no
-0 N Ana Ciki RLY1/ n '
P
rLy2 ACUE
Ton SSR Cikisi NO / YES ESR cikis no
ipi
Yumusak baglatma zamani |OOF,00- 999| PID kontrolu OFF
= Dakika
. . OOF,0/P¢ikis
El Cikis yizdesi Gctl alt PID kontrolu OFF
HATNd imitinden O/P v
1kis guicll Ust
imitine.
Rampa kipi OOF,HOLd/ OFF
ON
Rampa hizi 0001-999 |Rampakipi | {80
Derece/Saat | =ON/HOLD.
] Soak siiresi 0 - 1440 Rampa kipi 0
Dakika =ON/HOLD.
Sensér agik durumu AUtO/RANL | PID kontrolti | A1k O
Sensor arizasi giig seviyesi [0-100% 5 0
100 - 100% | Sonsor agk | Y
(1sitma- MANL
sogutma .
kipinde).
PV bias (Gésterge Sapmast) cs,r? gihk — 0
noktalarda
TC (RTD
icin-999dan
+999 veAIN

modelleri igin|
+999 dan

-999

2

(63}
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Gosterge Ad ve Tanim Aralik Gosterge  |Varsayilan
durumu deger

Filtre zaman sabiti OFF,1-99 !
saniye -

Cikis glct kisma OFF1-99 Analog ¢ikigli H
saniye model.

Yuvarlama adimi Ondalik TC /RTD; 1.0
nokta ¢odzinirluk =

?nalog giris | 1 ¢ yada
gildiginde | Analog giris
seci .
TCRTD

Gostergesi

icin 0.1-10.0
Bekleme kipi NO / YES — no
Herseyi sifirla NO / YES R no

PARAMETRE TANIMLARI:

« ANACIKIS :

Ana kontrol gikisi Relay1/Analog gikisi (terminal 4 ve 5 arasinda gegerlidir) ya da Relay2 (terminal 2 ve 3
arasinda gegerlidir) olarak segilebilir. Ana ¢ikisi Relay2 olarak segildiginde, tiim kontrol parametreleri
Relay2'ye bagl ¢ikislara uygulanabilir ama uygulanabilir ayar noktasi Set1'dir (ana ayar noktast).

Analog yeniden iletim icin ana ¢ikis Relay2 olarak ayarlanmali ve yeniden iletim icin analog ¢ikis

(terminal 4 ve 5) kullaniimalidr.

« YUMUSAK BASLATMA SURESI:

Yeniden baslatma siresi, baslatma esnasinda tam giice ihtiyag duyulmayan zamanlarda
programlanabilir. Cikisin %0'dan %100'e ulagmasi igin gerekli stire yumusak baslatma stiresi olarak
programlanabilir.

« ELCIKIS YUZDESI:

Bu parametre, ¢ikisin sabit bir yiizdesi alinmak istendiginde kullanilir. Ornegin: 4-20mA analog ¢ikis
kullaniliyorsa ve istenen ¢ikis 12mAise, el ylizdesi %50 olarak ayarlanabilir. Béylece analog ¢ikis 12mA
degerinde, yani %50'de sabitlenmis olur. Réleli giksa sahip modellerde, rélenin agik (ON) ve kapal
(OFF) stireleri programlanmis El gikis yiizdesine bagl olacaktir. Ornegdin %50 el ¢ikis ytzdesi ve 15sn
dongu strresiigin réle 7.5sn boyunca agik, 7.5sn boyunca kapali olacaktir.

o RAMPA- SOAK:

Ayar noktasi ramp 6zelligi, surecteki termal soklari azaltabilir, baslangic veya ayar noktasi
degisimlerinde sicaklik hedef agimini asagi gekebilir ya da stireci kontrollli bir hizda ramp edebilir. Soak
ozelligi ise, sureci 6nceden ayarlanmis bir zaman dilimi boyunca énceden ayarlanmis bir sicaklikta
tutmak igin kullanilabilir.

Rampa kipleri:

Rampa OFF:Denetleyici,P,|,Dayarlari/histeresisayari kullanicitarafindanayarlanabilenyada
varsayilan ayarda birakilabilen basit bir PID/ON-OFF denetleyici olarak galigir.

Rampa HOLD:Rampay! ayarlanan son degerinde tutar.

RampaON:Cihazi belirli bir stireg igin ayarlar.Rampa hizi ve soak stiresi ayarlar kullanici tarafindan
ayarlanir ya da varsayilan degerde birakilir. 26
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« SENSORAGIK DURUMU:

Sensor acik durumu Auto ve Manual olarak ayarlanabilir. Sensér agik durumu Auto
ayarinda iken, aralik agimi ya da TC reverse durumlarinda tiim réleler kapali kalir. Segim
Manual iken sensor ariza gili¢ seviyesi ihtiyaca gére programlanabilir.

o PVBIAS: (GOSTERGE SAPMASI)

Bu fonksiyon, PV degerinin bagka bir kayit cihazi ya da gésterge ile uyumlu olmasi
gerektigi ya da sensoriin dogru yere monte edilemedigi zamanlarda PV degerini
ayarlamak igin kullanilir.

o FILTRE ZAMAN SABITi:

Filtre,6lcme guriltust ile gergek sure¢ degisimlerini ayirt eden bir uyarlanir dijital filtredir.
Giris sinyali 6lgim guriltist ytiziinden c¢ok fazla ytikselirse filtre degerini artirin.Kontrol
kesildiiginde arttirmak icin filtre zaman sabitini artirin;daha hizli dentleyici tepkisi igin ise
filtre zaman sabitini azaltin.

o« YUVARLAMAADIMI:

Bu 6zellik, sureg girisinin ve dolayisiyla da gstergenin dalgalandigi durumlarda gésterge
degerini “1”den blylk bir degere yuvarlamak igin kullanilir. 1 digindaki segimleri
yuvarlamak, stre¢ degerinin segili en yakin yuvarlama adimina yuvarlanmasini saglar.
Ornegin yuvarlama adimi degeri 5 olarak segildiginde, 122 degeri 120'ye, 123 degeri ise
125'e yuvarlanir. Bu parametre, ¢oziinirlik degeri 0.1 (TC/RTD igin) iken kullanilamaz.
Ayar noktasi degerleri, ayar noktasi limitleri, alarm degerleri, giris dlcek deserleri ve
analog olgekleme degerleri yuvarlamadan etkilenmez. Yuvarlama adimi sadece
denetleyicinin gostergesi icindir, cihazin kontrol kesinligini (artiya da eksi yonde)

etkilemez.

o BEKLEME KiPi:
Bu 6zellik, makine kablo balantisi yapilacagi durumlarda faydalidir. Bekleme kipi YES
olarak ayarlandiginda asagidaki sartlar olusur:
a. Tum gostergeler OFF (kapali) konumuna gelir.
b. Tum ¢ikislar OFF (kapali) konumuna gelir; yani R1, R2, R3 LED'leri OFF (kapali)
konumuna gelir.
c. MNLLED'i ON (agik) konumuna gelir.
d.Analog ¢ikis altaralikla sinirlandirilir.
e. Tumontuglar devre digi kalir.
f. Yapilandirmaya (configuration)erigim acilir.
STND durumu Power OFF (Guig Kapali) konumunda da korunur.

« CIKIS GUCUNU KISMA:

Bu parametre, saniye cinsinden bir zaman sabiti olarak girilir ve hesaplanan ¢ikis gicini
kisar (fitreler).Degerin artiriimasi ,kisma etkisini artirir.Denetleyicinin entegral siiresinin
1/20 1/50'sinden daha uzun kisma sureleri, denetleyicinin kararsiz hale gelmesine neden
olabilir. Buparametre sadece analog ¢ikisli modellerde bulunmaktadir.
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Programlama.

8.SEVIYE 6 PROGRAMLANABILIR PARAMETRE KiLIT MODULU

Gosterge Ad ve Tanim Aralik Gosterge  |Varsayilan
durumu deger
Kullanici Adi 0000-9999 0008
Program erisim ayarlari # ONL-LEUL LEUL
# LOCK secimi ONL ise asagidaki parametreler istenir.
Gosterge Ad ve Tanim Aralik Gosterge  |Varsayilan
durumu deger

Set 1 Kilidi unLE/ READ unLe
Junte —

] Set 2 Kilidi UnLe/ READ unLe
JunLe -

HEE] Set 3 Kilidi unLe/ READ unLe
Junce —_

Avar kilidi parametresi unLe/ READ unLe
JunLe JE—

El kilidi parametresi unLE/ READ unLe
Junte R

Oransal bant kilidi UniLe/ READ unLe
Junce -

Integral stire kilidi unLE/ READ unLe
Junce

dENE Tirev siresi kilidi unLE/ READ unLe
JunLe -

Mantel Kilit sifirlama /u"tH/E READ unLe

PL-C Oransal bant - sogutma ;:ﬂf/E READ unLe




Programlama.

# LOCK secimi LEVL ise asagidaki parametreler istenir.

Gosterge Ad ve Tanim Aralik Gosterge | Varsayilan
durumu deger
Kilit Seviye 0 7L/ READ untL
Junce
Kilit Seviye 1 UL/ READ unLe
Junce
Kilit Seviye 2 unLE/ READ unce
Junte
3 Kilit Seviye 3 $aLE/ READ unLe
Junce
Kilit Seviye 4 unLe/ READ unce
Junce —_—
nEY Sifre degistirme g/ ldy id-n
Yeni sifre NEW= Id-Y Iy
NOT:
UNLK - i_IgiIi seviye ya da parametreye tam erisim.
READ - ligili seviye ya da parametre salt okunur olup degistirilemez.
LOCK - llgili seviye ya da parametreye erisim yok.
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Programlama. ron

CEVRIM ICI (ONLINE) GOSTERGE SEGENEGI

Bu fonksiyon kullaniciya gevrim igi gésterge segeneklerini goriintiileme imkani verir.
NOT:

Asagidaki parametreler, Level 6'da kilittenmislerse istenmezler.

TANIM GOSTERGE DURUMU

Ayar noktasi1 —_—

Set 2'ye cevrim igi (online)
erisim, Auxiliary output =
Sensor Break / OFF /
Retransmission iken gegerli

Ayar noktasi 2

Set 3'e gevrim ici (online)
Ayar noktasi 3 erisim, Alarm mode = Sensor
Break / OFF iken gecerli

Auto tune &zelligine gevrim
Auto tune ici (online) erigim, PB-

. Bu parametre PB- H = 0 ise
El ¢ikis ylizdesi isteFr)lmeZ

x O wn ) ) 8:
o c:z m m m( | »
=5) =5 " e =]
o " w Y |3
@
m

Oransal bant - isitma —

o
o
'
x

integral stire, PB = 0 ise

integral siire X
istenmez

Turev suresi, PB = 0 ise
istenmez

Tarev slresi

(al =
(ag] =)
L3 | [

i

Mantel sifilama sadece

Manduel sifirlama Integral-main=0 ve PB-
heat>0 ise istenir.

Bu parametre sadece HC =
yes ise istenir.

0
o

[ [
)|

Oransal bant - sogutma

Bu parametre, sadece
Rampa ayari ON / Hold
konumundayken istenir. Bu
parametre salt okunur olup

=
|

(Na]

=

Rampa ayar noktasi
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Programlama.

Tron

GOSTERGE TANIM GOSTERGE DURUMU
" . Bu parametre salt okunur olu
PENMC Cikis ylizdesi deg‘i;tirilemez. P
Not: Bu parametre, sadece
SOAY Gegen soak suresi Ramp ayari ON / Hold

konumundayken istenir. Bu
parametre salt okunur olup

Not: Bu parametre 0-10 V / 4-
20mA icin istenmez. Bu

/ .
=] Sicaklik birimi parametre salt okunur olup
degistirilemez.
Not: Bu parametre, sadece
AL- 1 Alarm bildirimi 1 Alarm1 ve Latch ayarlari ON
konumundayken istenir.
Not: Bu parametre, sadece
Alarm bildirimi 2 Alarm 2 ve Latch ayarlari ON
konumundayken istenir.
Bos N
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Kullanim Kilavuzu ron
KULLANIMKILAVUZU

PID - zaman oranli,

® OTOMATIK AYARLAMA (AUTO TUNING): Sicaklik otomatik sifirlama ve oran

Otomatik ayarlama, denetleyicinin sireg ! Oransal bant
karakteristiklerini _kendi kendine ogrendigi ve ,yar ransal ban

gerekli P, 1 ve D degerlerini otomatik olarak noktasi /<—Aza“"m'$a$"“
ayarladigi bir fonksiyondur. Otomatik ayarlama

fonksiyonu, agilistan sonra siirecin herhangi bir
aninda devreye alinabilir (sicaklik yukselirken ya
da kontrol karali duruma ulastisinda). Otomatik =
ayarlama, Ust ekranin en saginda yanip sénen bir Siire
nokta ile gosterilir. Otomatik ayarlama islemleri
sona erdiginde noktanin yanip sénmesi durur ve
cihaz yeni PID degerleri ile PID kontrol kipine
doner. Elde edilen PID degerleri sabit hafizada

Otomatik ayarlama asagidaki durumlarda uygulanir:

« Yenibirsuregicinilkayarlama yapildiginda

« Ayar noktasi bir 6nceki otomatik ayarlama degerinden 6nemli miktarda sapma
gosterdiginde

« Kontrol sonuglari tatmin edici degilse

Asagidaki kontrol parametreleri, otomatik ayarlama (Auto-tune) tarafindan strecin

karakteristigine uygun olarak otomatik olarak ayarlanir:

Oransal Bant (Pb-H)

Entegral Surre (Int.t)

Turev Suresi (dEr.t).

Eger otomatik ayarlama sonucunda tatminkar netice alinamazsa,
PID degerlerinin ayar! igin asagidaki kurallar uygulanabilir:

AYAR SIRASI BELIRTI cOzUMm
YavagTepki PB degerini azalt
(1) Oransal Bant (PB) Yiksek hedef
asimi yada PB degerini artir
Osilasyon
YavagTepki IT degerini azalt
(2) integral Sire (IT) Kararsizlik
yada IT degerini artir
Osilasyon
Tepkiyi yavaslat
. o TD degerini azalt
(3) Turev Suresi (TD) Osilasyon
Yiiksek Hedef Asimi|  TD degerini artir
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Kullanim Kilavuzu ron

o MANUEL SIFIRLAMA:

Aslinda higbir streg, tek ¢ikis kontroliinden %50 ¢ikisa ya da iki ¢ikis kontroltiinden %0
cikisa ihtiyag duymaz. Manuel sifilama adi verilen ayar, kullanicinin ¢ikis ihtiyacini ayar
noktasi civarinda yeniden tanimlamasina imkan verir. Mantiel veya otomatik sifilamaya
sahip olmayan bir oransal kontrol, oransal bant icerisinde bir noktada yerlesir fakat bu
nokta muhtemelen ayar noktasi olmayacaktir.

o INTEGRAL SURE:

Entegral sure, ayar noktasi ile stire¢ degiskeni arasindaki herhangi bir sapmay! oransal
bandi degistirerek otomatik olarak diizelten sure (saniye) olarak tanimlanir. Entegral etki
(“otomatik sifilama” olarak da bilinir), slireci ayar noktasina getirmek igin ¢ikis glictinu
degistirir. Cok hizli entegral sureler (kisa stire degeri), stirecin yeni ¢ikis degerine tepki
vermesine imkan vermez. Bu da asir kompanzasyona neden olur ve siiregte kararsizliga
ve hedef agimina (overshoot) yol agar. Cok yavas entegral sureler ise (uzun sure degeri),
surecin kararli durum hatalarina yavas tepki vermesine yol agar. Entegral etki, sire
degerini sifira ayarlayarak devre disi birakilabilir. Stre degeri sifir olarak ayarlandiginda
entegral gikis glici degeri korunur. Entegral etki devre disi birakilirsa, kararli durum
hatalarini 6nlemek igin gikis gticii sapmasi (“MNL.r" baslangigta sifir olarak ayarldir)
degistirilerek mantel sifilama yapilabilir. Denetleyici, oransal bant disinda galisirken
entegral etkiyi 6nleme &zelligine sahiptir. Bu 6zellik “anti-reset wind-up” (anti sifirlama
sonlandirma) olarak adlandirilir.

o TUREV SURESI

Turev etkisi, slirecin tepki slresini kisaltarak sirecin karali hale gelmesine yardimci olur.
Bunu stirecin degisim hizina bagl bir ¢ikis Ureterek yapar. Yani turev etkisi strecin
yonlenecegi yeri tahmin eder ve siireg bu noktaya “varmadan” 6nce gikisi degistirir. Tlrev
suresi saniye cinsinden hesaplanir. Tlrev siresini artirmak sistemin daha kararli tepkiler
vermesine yardimci olur; ancak ¢ok uzun tirev sureleri, guriltult sinyale sahip sureglerde
cikista buyiik salinimlara neden olarak kontrolu zayiflatir.Sifir ya da gok kiiglk tlrev etkisi

ise genellikle dustik kararliliga ve yiiksek hedef asimina neden olur. Tlrev etkisinin
olmamasi durumunda, tiirev etkisinin bulundugu durumdaki kararlilg: elde etmek igin

genis bir oransal banda ve daha yavag entegral siirelere intiyag duyulur. Turev etkisi, stire
degerini sifiraayarlayarak devre disi birakilabilir.

o TUREV YAKLASIM KONTROLU:

Turev yaklagim kontrolii (derivative approach control, DAC), baglangi¢ yaki hedef agimini
azaltmaya yardimci olur. Kontrol ¢ikisi kesme noktasi DAC x Oransal bant formulu ile
hesaplanir. DAC degeri otomatik olarak hesaplanir ve otomatik ayarlamanin (Autotune)
ardindan beslenir (baslangigta ayarlama devreye alinmigsa).
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Kullanim Kilavuzu rnon

o ISITMA/SOGUTMA SiSTEMLERININ OTOMATiK AYARLANMASI:

Isitma/sogutma  sistemlerini otomatik ayarlanmasi(Autotune) sirasinda denetleyici,
Isitma ¢ikisina (O1) ek olarak sogutma ¢ikisinida On (agik) ve OFF (kapali) degerleri
arasi nda anahtarlar. Isitma/sogutma 6rtisme 6lu araligi(overlap deadband) parametresi
(Level 2'de db), otomatik ayarlama sirasindaki 6rtiisme ya da 61t aralik miktarini belirler.
Bir ¢cok uygulama igin bu parametreyi otomatik ayarlamaya baslamadan 6nce 0.0 olarak
ayarlayin. Otomatik ayarlama sonrasinda bu parametrenin sifiranmasi gerekebilir. Dis
yuklerden kaynaklanan bozucu etkenlerin en aza indiriimesi 6nemlidir. Diger bdlge
denetleyiciler PID sabiti belilenmesini etkileyebileceklerinden, bunlarin devre disi
birakilmasi gerekir.

Kimi su sogutmali stiregler dogrusal olmayan kazang karakteristigine sahiptir. Yani
sogutma kazanci baglangicta cok yluksek olmasina ragmen sogutma boélgesinin ilerleyen
kisimlarinda duser. Denetleyici bu etkiye karsilik olarak 1s1 vereceginden, ayar
noktasinda duzenli osilasyonlar olusabilir. Bu tip streglerde daha dustk sogutma fani
ayari kullanmak ve/veya gémlek ya da manifolddan gegen su akisini azaltmak yararl
olabilir. Surece ait 1sitma ve sogutma kazanglari mimkiin oldugunca dengeli olmali,
denetleyici kazancida stirece uygun olarak ayarlanmalidir.

o ANALOG GIKIS YENIDEN iLETiM

1. Analog yeniden iletim ¢ikis 6zelligi, kontrol ¢ikisinin harici bir cihaza yeniden iletimine
imkan verir.

2. Cikis, programlama menusunin Level 2 kisminda yer alan Analog algak (low) ve
yuksek (high) 6lgekleme noktalari kullanilarak clgeklenir. Analog cikis PV ile orantili
olacaktir (Analog Low ve High 6lgeklemeden tiiretilir).

3. A-LO: Segcildiginde 0V, 0/4mA degerlerine karsilik gelen degeri gosterir. A-HI :
Segcildiginde 10V yada 20mAdegerlerine karsilik gelen degeri gosterir.

4. Level4'tekianacikis segimininrelay 2 olmasi nadikkat edin.

o ORANSAL BANT :

Oransal bant, ayar noktasinin ¢evresinde denetleyicinin stireci kontrol ettigi alandir; bu
alanda ¢ikis %100 ya da %0 degerlerinden farklidir.
PID 500'de oransal bant santigrat derece cinsinden gosterilir.
Eger oransal bant ¢ok dar ise, ayar noktasi gevresinde osilasyon meydana gelir.
Oransal bant ¢ok genis oldugunda ise kontrol tepki hizi yavaslar, ayar noktasinda
sabitlenmesi uzun sirebilir ve ayarlamalara yeterli tepkiyi veremeyebilir.
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Kullanim Kilavuzu ron
o ALARM KIiPLERI

1. Absolute alarmlar (Bagimsiz_Alarmlar):

Absolute (mutlak) alarm, ana ayar noktasi ndan bagimsiz olarak kendiliginden var olan bir
alarmdir. Ornegin ana ayar noktasi 100 °C ise ve mutlak alarm 110 °C'ye ayarlanmissa,
alarm 110 C'de devreye girer.

PID 500'de iki mutlak alarm bulunur -

Full scale High Alarmi (U1):Tam Skalast Alarm Sicaklik, ayar noktasinin tizerinde yer
alan belirli bir 6lgek minimum degerine ulastiginda alarm sinyali génderilir. Bkz. sekil: d.
Full scale Low Alarmi (q):Tam Skala Alt Alarm Sicaklik, ayar noktasinin altinda yer alan
belirli bir 8lgek minimum degerine dustiginde alarm sinyali génderilir. Bkz. sekil: e.

2.Deviation Alarmlarn (S1):sapma Alarmlar

Deviation (sapma) alarmi, ana ayar noktasinda bir hata olustugunda devreye girer.
Ornegin ana ayar noktasi 100 °C ise ve sapma alarmi +5 °C'ye ayarlanmigsa, alarm
100+5=105 C'de devreye girer. Deviation Band (sapma bandi ) alarmi ise, ayar
noktasinin her iki tarafina dogru olan sapmalarda, yani 95 ve 105

PID500'de li¢ sapma alarmi bulunur -

Deviation High Alarmi (Ui):st sapma alarm Sicaklik, ayar noktasinin Gizerinde yer alan
belirli bir degere ulastiginda alarm sinyali génderilir. Bkz. sekil: a.

Deviation Low Alarmi (Alti):sapma alarm Sicaklik, ayar noktasinin altinda yer alan
belirli bir degere dustiglnde alarm sinyali génderilir. Bkz. sekil: b.

Deviation Band Alarmi (ll):Sapma Band Alarm Sicaklik, ayar noktasinin tizerinde yer
alan belirli bir degere ulastiginda ya da altinda yer alan belirli bir degere distigiinde alarm
sinyali génderilir. Bkz. sekil: c.

3.BREAKALARMI (ARIZA ALARMI):

Alarm
Durumu

N
I

He—>
SP K SP SP SP
Set noktas! Set noktas! Set noktas! Set noktas!
7 10
Z N
Sekil: a Sekil: b Sekil: ¢ Sekil: d Sekil: e
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Kullanim Kilavuzu rnon

o Bolge PID:

Her biri kendi ayar noktasi ve bununla baglanti P, | ve D degerlerine sahip, slre¢
gereksinimlerine goére programlanabilen 4 denetleme Bélgesi (Zone) bulunmaktadir.
Degisen streg gereksinimlerine uyum saglamak amaciyla, programlanmis ayar degerine
uygun olan denetleme Bélgesi otomatik olarak segilmektedir Stireg kontroll igin ilgili P, |
ve D degerleri kullanilir. Bélge PID, 6zellikle ayar noktasinin degisiminden dolay siklikla
ayarlama gereksinimi duyulan suregcler igin faydalidir. Surecin iki farkli ayar noktasinda
denetlenmesi gereken bir durum dustintin: 100 °C ve 400 °C.
Bolge ayar noktalari agagidaki gibi programlanabilir:
1. Bolge Set noktasi1 (Seviye1) :150°C(0 < set1 < 150 araligi igin Bolge 1 PID degerleri
dikkate alinir.)
2. Bolge Set noktasi2 (Seviye1) :450°C(150 < set1< 450 araligi igin Bolge 2 PID degerleri
dikkate alinir.)
ligili Bolgeler igin P, 1, D degerleri maniiel olarak beslenebilir ya da otomatik olarak
ayarlanabilir.
Bolgelerin Ayarlanmasi
NOT: Bolge ayar noktasi , ayarlama ayar noktasi degildir.
Ornegin Bélge 1'i programlamak igin agagidaki ayarlari girin:
1. Set1 (Online)=100 C (6rnek)(Bdlge1:0-150 °C)
Not:  Set1<Bolge ayar noktasi1.
Ayarlama sonrasinda belirlenen PID degerleri Bolge1'de saklanir.
Ayarlama sonrasinda, 0 < Set1 < 150 oCaralidi i¢in Zone 1 PID ayarlari
gegerliolacaktir.

2.Program Ayar=ON (Seviye 1veyaAgik)
3.Ayarlamadan sonra, denetleyiciye otomatik olarak yeni PID degerleri yiklenir.
Bir sonraki Bolge olan Bélge 2'yi programlamak igin agaidaki ayarlari girin:
1. Set1(Agik)=400 C'(Bolge2:150-450 C)
Not: Bolge Set noktasi 1 <Set 1 <Bdlge Set noktasi 2.
Ayarlama sonrasinda belirlenen PID degerleri Zone 2'de saklanir.
Ayarlama sonrasinda, 150 < Set1 < 450 °C araligi i¢in Bolge 2 PID ayarlar

gegerliolacaktir.
Benzer sekilde dort degisik Bolge (Zone) parogramlanabilir.
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